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Este processo consiste na medida dos lados
sucessivos de uma poligonal e na determinacao dos
angulos que esses lados formam entre si,
percorrendo os limites da poligonal, caminhando
sobre ela.

Angulos horizontais: internos ou deflexoes.



Levantamento por caminhamento
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Poligonacao ou Caminhamento




Planilha utilizada para Levantamento por caminhamento
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Alin. ) Dd De o L(m) | L,m) [ L;(m) DH(m)
MP — 1 148040’ 1230’ | 1,305 | 1,1525 | 1,000 30,48
1-2 08008’ | 2008’ | 1,520 | 1,260 | 1,000 51,90
2-3 33000’ 0000’ | 1,420 | 1,210 | 1,000 | 41,93
3-4 105052’ 1008’ | 1,230 | 1,115 | 1,000 22,99
4-5 60°46’ 0014’ | 1,470 | 1,235 | 1,000 46,93
5-6 53008’ | 2030’ | 1,480 | 1,240 | 1,000 | 47,91
6-7 49°49° 1002> | 1,300 | 1,150 | 1,000 | 29,99
7 —MP 90928’ 1°30° | 1,970 1,285 1,000 56,96
MP - 1 101°29’ >=




Deflexao

)

Deflexao
E o angulo formado pelo prolongamento do alinhamento
anterior do caminhamento e o novo alinhamento. Podem
ter sentido a direita ou a esquerda, conforme a direcao
do novo alinhamento. Varia entre 0° e 180°.

Prolongamento 2-3

Deflex@io i esquerda
Deflexdo 4 direita

Prolongamento 2-3




Transporte de azimute




Alin. ) Dd De o L(m) | L,m) [ L;(m) DH(m)
MP — 1 148040’ 1°30’ 1,305 | 1,1525 | 1,000 30,48
1-2 | 120912’ 28008’ | 2008’ | 1,520 | 1,260 | 1,000 51,90
2-3 153°21° | 33°09° 0000’ | 1,420 | 1,210 | 1,000 41,93
3-4 | 259013’ | 105052’ 1008’ | 1,230 | 1,115 | 1,000 22,99
4-5 |319°59’ | 60°46’ 2014’ | 1,470 | 1,235 | 1,000 | 46,93
5-6 266051’ 53008’ | 2030’ | 1,480 | 1,240 | 1,000 47,91
6-7 |316°40°| 49°49° 1002’ | 1,300 | 1,150 | 1,000 29,99
7-MP | 47008’ | 90028’ 1030’ | 1,570 | 1,285 | 1,000 56,96
MP-1 1148°37 | 101°29° 3=329,09




« E um erro acidental

Pode ser determinado: Deflexbes ou diferenca entre os azimutes
calculados

*Calculo do e.a.f por deflexdes:

e.a.f =360° — (> defl a direita - ) defl a esquerda)
e.a.f=360° — (441°33’ — 81°36’) = 0°03’ (para menos)

 Calculo do e.a.f por diferenca entre os azimutes:

e.a.f =148°40’' — 148°37'= 0°03’ (para menos)



Erro toleravel admissivel(Et)

O




Estando o erro angular dentro do limite de tolerancia, para
que a planta feche nos angulos, efetua-se uma compensacao
que pode ser positiva quando o erro é para menos e negativa
quando o erro é para mais. Na planilha em estudo o erro foi
para menos, devendo entdo a compensacdo ser positiva. Na
pratica, costuma-se compensar adicionando ou retirando o
total do erro do ultimo alinhamento (MP-1 de chegada), no

peniiltimo, o total menos um minuto e assim por diante.



Alin 0 Compensacao P
MP -1 |148%°40’ - 148°40’
i 12012’ ; 120°12’
2-3 153°21° . 153°21°
3 259°13’ : 259913’
4 -5 319%59’ - 319959’
5-6 26651’ : 266°51’
6—7 316°40’ +0°01’ 316°41°
7-MP | 47°%8’ +0°02’ 47°10’
MP -1 |148°37 +0°03’ 148°40°




Coordenadas parciais ou relativas




Coordenadas parciais ou relativas
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Medidas Angulares:
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Coordenadas parciais ou relativas

Transformando Azimutes em Rumos

Alin DH(m) | @comp. Rumos
MP—1 | 30,48 [148%40

1-2 | 51,80 [120”12

2-3 | 41,93 [153°271

34 22,99 (25913

4-5 | 46,93 |[319°59’

5-6 47,91 |266°51°

6-7 | 29,99 [316°41
7-MP | 56,96 |47°10°

>=329,09

12 Quadrante: Rumo = Azimute

22 Quadrante: Rumo = 180° — Azimute
32 Quadrante: Rumo = Azimute — 180°
42 Quadrante: Rumo = 360° - Azimute




Alin. DH(m)  @comp. Rumos
MP — 1 30,48 148°40 31720’ SE
1-2 51,90 120°12 59748’ SE
2-3 41,93 153°21 26”39’ SE
3—-4 22,99 259°13’ 79713 SW
4-5 46,93 319°59’ 40°01" NW
5-6 47,91 266°51’ 86'51" SW
6—7 2999 316°41 43719 NW
7 —MP 56,96 4710 47°10° NE

¥=329,09




Coordenadas parciais ou relativas

=) [ atitude
Cos R= Lat

a DH

LLat=DH . Cos R




Coordenadas parciais ou relativas

Sen R = Long
DH

[£] Longitude

L\ 4

Long =DH . Sen R
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Coordenadas parciais ou relativas

Latitude N (+)
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Coordenadas parciais ou relativas
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Coordenadas parciais ou relativas

Latitude S ()

Rumo SW<:"

Longitude W (-)




Coordenadas parciais ou relativas

Latitude N (+)

Rumo

Longitude W (-)




Alin. | DH(mM) | @.omp Rumos [ SenR [CosR | E (#) W ({-) N (+) S (-)
MP—1| 3048 |148°40°| 31"20' SE

1-2 51,90 [120°12'| 50748 SE

2-3 | 4193 [153 21| 26°30 SE

3—-4 | 2299 |25913F | 7913 SW

4-5 | 48,93 |319'59° | 40°01' NW

5-6 4791 |268'51 | 865°51' SW

5—7 | 29,99 (316741 4319 NW
7T—-MP| 56,968 | 47°10° | 47710 NE




Alin.  DH(mM) | o.ump Rumos SenR | CosR | E(+) | W({(-) N (+) S (-)
MP—1 30,48 |14840' | 3120 SE | 0.5200 | 0,8542

1—-2 51,90 [120"12' | 50748 SE | 0.8643 | 0.5030

2_3 41,93 |153'21° | 26739 SE | 0.4485 | 0.8938

3—4 2299 |259713° 70713 SW | 0.9823 | 0 1871

4-5 46,93 |319°59° |40°01 NW | 0.6430 | 0.7550

5-6 47,91 [ 288°51' 86751 SW | 0.0985 | 0.0549

6—7 29,99 |316°41° | 43719 NW | 0.6860 | 0.7276
7—MP 56,96 | 47°10° | 4710 NE | 0.7333 | 06700




Alin.  DH(M) | @.mp. Rumos SenR | CosR| E(+) | W{(-) N (+) S (-)
MP—-1 30,48 |148°40° | 31720 SE | 0.5200 | 0,8542| 1585 26.04
1-2 51,90 | 12012° | 50°48 SE | 0.6643 | 0.5030| 4486 26,11
2-3 41,93 (15321 | 26°39 SE | 0.4485 | 0.8938| 18,81 37,48
3 =4 2299 |259°13' |70°13 SwW | 0,9823 | 0,1871 2290 4,30
4 -5 486,93 | 31959 | 4001 NW | 0.6430 | 0. 7659 30,18 30,94
5-6 47,91 | 2668°51° | 86°51' 8W | 0,9985 | 0,0549 47 84 263
B—7 29.99 | 316"41° | 43"19 NW | 06860 | 0.7276 2057 21,62
7-MP 58,96 | 47°10° | 47'10' NE | 0.7333 | 0.6799| 4177 38,73
=121 =121 Z=Ee A z-

»=329,08




Erro Linear (E)
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Erro Linear (E)

Exemplo

Métodos de Levantamento Topogrifico

Erro Linear(E)

E= \/ (AX)? +(AY)’




Erro Linear (E) e Erro linear de fechamento (e)
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O erro linear de fechamento é definido em termos de proporcionalidade com o
perimetro (P), do poligono levantado. Entao:

e =E/P

Costuma-se expressar o valor de “e” em termos de %/,,; sendo assim:

e = E/P x 1000
~0,13892 x 1000

329,09

= 0,42° /-

e 2 1:1000 ou 2:1000 ( Bom indice de trabalho)



Compensacao do erro linear de fechamento (e)
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Alin. DH(m)
MP—-1| 30,48
1-2 51,90
2-3 41,93
3-4 22,99
4-5 46,93
5-6 47,91
6-7 29,99
7-MP| 56,96

2=329,09)| >=121,29

>=121,17




121,23 | 96,53




